
NOLINEAL 2004

Horario de Sesiones

Martes 1 de junio

9:30–10:15 plenaria 1: Jordi Bascompte

10:15–11:00 Inauguración

11:00–11:30 Café

11:30–12:30

MA1 Modelos basados en ecs. Schrödinger

MA2 Sistemas neuronales

MA3 Órbitas peridicas I

MA4 Reacciones qúımicas

12:40–13:40

MB1 Control y optimización I

MB2 Fenómenos de transporte

MB3 Series temporales I

MB4 Econoḿıa

14:00–16:00 Comida

16:00–16:45 plenaria 2: Flavio Fenton

16:55–17:40 plenaria 3: Manuel de Castro

17:40–18:10 Merienda

18:10–19:30

MC1 Sistemas integrables

MC2 Sistemas con retraso

MC3 Redes complejas

MC4 Bifurcaciones I

20:00 Visita guiada al Casco Antiguo de Toledo

Miércoles 2 de junio

9:30–10:15 plenaria 4: José Manuel Casado

10:30–11:50

XA1 Ciclos ĺımite

XA2 Métodos numéricos para EDPs

XA3 Electrónica y comunicaciones

XA4 Sistemas hamiltonianos

11:50–12:20 Café

12:20–13:40

XB1 Control y optimización II

XB2 Sistemas forzados

XB3 Dinámica integrable

XB4 Caos I

14:00–16:00 Comida

16:00–17:40

XC1 Métodos algebraicos

XC2 Bifurcaciones II

XC3 Estructuras localizadas

XC4 Sistemas dinámicos discretos

17:40–18:40 Mesa redonda

18:40–19:40 Paneles y vino español

Jueves 3 de junio

9:30–10:15 plenaria 5: Alfonso Valencia

10:30–11:50

JA1 Sistemas extensos I

JA2 Predicción

JA3 Dinámica de fluidos computacional

JA4 Caos II

11:50–12:20 Café

12:20–13:40

JB1 Poblaciones estructuradas

JB2 Variedades invariantes

JB3 Métodos numéricos

JB4 Ruido en sistemas extensos

14:00–16:00 Comida

16:00–16:45 plenaria 6: Albert D́ıaz-Guilera

16:55–17:40 plenaria 7: Juan Luis Vázquez

17:40–18:10 Merienda

18:10–19:30

JC1 Órbitas periódicas II

JC2 Estrategias evolutivas

JC3 Sistemas extensos II

JC4 Series temporales II

21:00–23:00 Cena del congreso

Viernes 4 de junio

9:30–11:10

VA1 Ondas no lineales

VA2 Osciladores no lineales

VA3 Osciladores acoplados

VA4 Dinámica de fluidos

11:10–11:30 Café

11:30–12:15 plenaria 8: Àngel Jorba

12:25–13:10 plenaria 9: Jordi Caballé

13:10 Clausura


